
GD
rfD
cft

I

GD
GD
cf)

I

GD
r{I
GI

J
\,
I

\o
f,
E

le, disploy di cófrrolio e di dlognorico, prore
zione .onrró voloi dl lororurq ero'], segnoord
re deilo sraró di corico delo bo{e,to inregroro
nel comondo, .irculiÒ dr freno'lro ùl 6orore
eetrrico del ripo o "fecupèro dr eiergìo" ve6o
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POSTO DI GUIDA
E',l'qmbieîre ove cEsAB è inreryenùra co. dec.
5lonè pèr jócÒihorè deslgn, ergononio e mÒssi

Un ompio sradino fociliro iaccesso ol sèdile,
dnolonìco, óolleggìoto e dolto owo g€nle,
regoobile per rigidiÈ, disroozo dello seduro ed
inclinozÌoie deilo schÌendie.
Rlcchl$imo d dorozone di 3egnolozioó Òperc.
live ln ploncid: spio gudsro oll'iúpiorro f.endù
le, lreno o moóo inse.iro, lim tozione rermico,
usùro sPdzzole, dispoy sesnolozione ma fur-
zionomeitì {fino o 99 oúlod osnosi).
to nùÒva pèddlierq ùnifco icomoididl selezie
ne di morcio e di occ€lerdzione su di ún uni.o
pedole, rendeido lo gùìdd sehplice 6 v€loce.
A .ichièro pedollero di tipo ouromobilisuco .on
inve6ore nÒn!ole ol volonl€.

MOTORI EI-ETTRICI
lltodiziondle ompo d meisioiomenlo, peculio.
rnò indlscùsso CESAB, coro[eriz:o oichè qu+
rl motor,'idonei od operore onche in cóndlzió.

5ú quesri morori o 80 V s 3ono oltenure corènll
di spunro norevolmèite bo$e, con m no.i sole
.irózioii de morore dol pun]l) d vÈlo rermico
ed elertodlnamicó. ll funzìonomento dl questi
moroi è .omplelomenîe o55oggeìtolo ollo nuo
vo logico dicomondó e erkonico
lmororidi sóÌlevomenró ed idroguido soro moi
raìl su suppo.ii onuvibronti

COMANDO ELETTRONICO
Ì cúreli dello fomig io ECO/K ronÒ tuni equi
pdgsiorl cÒn ló iuovo log co FM Ì02.
Quer'ùlrimo roppres€nro !n progèfto origlnólè
CEsAB, brève'ioto ieLe po.ti nnovorlve. ove,
cón i odozione dello loglco o óicfoprocessÒÉ,
sl è onenuto !n oli. numero di fùnzioni lÒgìchè
ntegfoie i. spozi rishelri.

le  For r  co io rè  - i l  iudÒ comondo lM ÌOZ s id t '
fèrenzio doi pre.édeiti per olcune impolontj
coronerisilche riguordont so !o pdrrè di poten
zo (ind€bollmèntó dicompo continùo, rduzione
del nuturo ditelerúnori), che quello diconr.óllo

lsisiemo di irfoluro impostÒ l.omjte minite.mino
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ECO/KL 25o 3oo sso
DATITECNICI E DI IMPIEGO CARRELI
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1 CESAB
2 Sigla di idenlif icazione ECO/KL250

3 O Poristanominale t

c distanz 500

5 Tipo di frotorizaziónè Eletllcalbaiterlaì-Diesel"Benzina-GPL

6 Gùidatorè in pièdi/seduto/a teira

7 C=Cushlon-PN=Pné!m..SE:Supèrerastlcl"G=Gèmellati C SE-PNISEG.PNG

8 Numero anleriori/posleriori

z
=

9 h3 corsa di sollevamento 3156
,2 alata libéra nornal€ (corsa)

à5 alara libera totale (corsa) 1472

1 2 B

t 3
avanii/ìndietro .)' 2 30 /8'

t 5 t2 Lunghèza incluso do6o forche 2128 (c)

t 6 B Laryheza 11001115311500 (€)
hl Ahez minimo ingombrc 2234

1a h4 Aheumassimoingombro 3922
1 9 h6 Alleza tetluccio prolezione conducenle 2233
20 1203

tY, eslèróo l9 l0
22 x dallasseantelore

Coridoio di stivagqio 90" Asl con palbta00x 120011000 x 1200 trasv 3s2A/3s2A G)(r)(D

z

24 Traslazionècortsènzcarico ktrth '15,6t17

Sollevaménlocon/senzacrrico rts

26 Oiscésa con/sènza caricó nts 0,55/0,50
27 Con/senza calco, orario N 65002100 (i)

2A Con/senzacarico(3/10') N 12200t12700 (i) o
Con/sènza calco, oÉria 1" t,6t10 (it

30 Pendenz m6sihasupe6bilè Con/senzacalco(3/10) 1" 15,2t22,4 tD í)
31 Tempo di accelera2lofe Traslazione con/senza carlco

Inclusa barteria(riga 46) kg
con c6rico, antérior€/posterioE kg
senza carico, artèriorè/poslèriofé kg 2160n560
Numero anteriorl/postérlori

559x203 23x9-1016,50-1 0
37 457xl52l1Sx7-A tn)
3a v t3a5
39 Centro ruole arteriore/ooslelorè 39748092&t8011111/880 le)

concaÍco, ml al punlopiir basso
con carico. m2a nelà dell inlerasse

42 mèccanico/idraulica/elettric.'/pneumaiico

Freno di slazionamento a Pedalè/a úa.o/a uomo morlo

9 =

E É

45 Tènsiondcapacità V/Ah 30/570-630
kq 1635

Trazlonè, polènz 52 {60 } kw
Sollevamento, polèna S3{3/10 ) kw

varialore èlèilronlco contlnúo
Pèr altrezzalure r50

5a All'orecchiodelconducenre dBlal

daìisirfer scono a la versione con gofrúaluÉ C se non diversamente ndcalo. fulre le prestaioniind calesidt€rscono
a carello in pe.lefa ellic ena. roda! gio lerminalo tuoìe con he*de omo ogare, bafteria n onìm e co n dizion di cons€ ruaz one
e dicarca, óÒn lènsionè a circùito.h !só pad alla nominale Coúando diì@slazione a2 pedal AV./|ND. atnoescludenli. A
richiesla iNérsorè d marcia a vo ant€.

B=6' péraltez2edisol evamenlo>4.00 m
+ 34 mm con lfas alóre ncofpó€to
+37 mm con tas àlóré rnco|porato

con gonmatu.a Ci + 64 mm con altre
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ELEVATORE (Versione Srandard)

CESAB
ECO/K[300 ECO/(135U

-3,0 I 3-s
500 500

Elèllr'c:--i:
Gu idé tore .edur

cÈeEee-plrc crsE

variator€ etettronico conlinuo

tk tcEsAB-ì

r
î

1542

I tB

2'3076.

-l

b] =930fi030/1200 mm ÈCO/KL 250/300/350

î

î

130
1542

2'30 t8"

1140n1a3t1500 1240
23tA

2233 , |L
I2060

2245
1203 1215

2195

3490/3690

15116,4
G)( f ) ( , ) 3659/3359

13/15

0,25/0,33

T qq,."

É

:
a

:

0,55/0,50

12000/12600
6160/6360

11760t12460

DIAGBAMIlIA DELLE POBIATE
(con gommatura Cushion)

q!!{ !l
( D f )

( D t )

(D(r)

(D(r)
ECO/KL 250

ECO/KL 300

5200

12,3f 3,6

2560n640

a2
559x229123x1 0-1216.5G10

457x152t18x7-A
559x254t23r10-12

l6a0t535
9t1/380t95t380[ 1 1 r/380

140

936/883
1 1 0 ]L

piastrecorazzate

30/665-735

1943

Eriatore elèttronico continuo

úor Ípodali ind cano ta capaclà der
kì.e e e r.ó e del/arasmissione

4 coi cafél o in e ellrcnica

o) all@ capaórta a rtchr€sla
p) podala r dorta con sE:3300 kq

!__ _t l
-rT;

ECO/KL 350



IMPIANTO EIETTRONICO DI
SOLTEVAMENTO
l impionro di solévoreoro è completome4te ose.
vitó od un comondo eletrrc. cc che ho perm€$Ò
un ozonoóe^lc elrreúomenlè dócé ùtrltomenle
od ur olro reidimerió; qùesto si troJuc€ imm€d o
ronedte id ùn beneficiÒ èrcrger.c, porendos Òne
nère nciementi di o!fonomio, o secondo deg i
mpleqhi, fino o 259;. È deìripó o voriozón€.ón.

tnuo € fomÈcè quiDdi, o d fferenzo diaLni implon.
t coi selezionè !do veociid medionte microi.rer

.urto. Jno gÒono lnlli tÒ dr vèoc fè po$l;li

BANTRIE
Le bonerie o pos|re corozzote hoînó remlone Cr
80V € lono dispci biicoi o seiza ou'orobbcc.o
lcosone, f€remró coito lo co(oson€, è o$ìcu
rúro da oppoiir ferm dis.úezza.onto ilri;olìo
mèn'Ò te ènerg e correnut€, tro le p ù o1è ii o$+
uro, permèltono di.onsegù re grordiouroiome

GRUPPO MONTANTI
CESAB 5i è 5€m9rè di5linto per lo e.cezióndì€

.obus t€zza d€ l  5uo i  món io i1 l ,  reo l i zzor i  i i
o.cjoio l€scto oì corbon o e ricovo[ do loú no
z ione,  lo ro@t  ne le  ps ie  i ! scor iúen lo .  G i  rud i
.ompiut p€r I 'pfogerio K" hodno pefme$o .j!
ass iu rse fe ,  o l jo  p roverb io je  foburezzo d i
cosrruzione, uro finèrio dl vsìbilirò rró lprófii
úonlonri, o pi,i ompio ln o$ólùtó lmmrtolo lo
poslzione del clli(dri dletro ol p.oí! montonr
.he  goron i i rce  im inor iaùgo l  móf l  d i  v is l i r i l  rò .
L irrcndes0 o ia ovÒirìdel.os'elLo monra.u, ror
dord fl.Ò o 3 groii, foc ilo io preso a tetro del
corlchi oeche ir prèsenzo di dldvell sènslblli
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ORGANIZZAZIONE COMMERCIALE
DI ZONA:

aEsAB - a..rlli :l.v.t .i 3.p-À.
4o132 aolocr.À - vi. D.r.i.èldr. vè..hi.,ro f^-:ì

rè1, or l -20541| l2o l lnè. r l . .  .ur. l  I  UEùAu l
lrlcr !l lOó4 - l.lèl.r 05l.t2aOO7 \---------------


